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100°

　　　　試験電流瞬時0.2s0.3s以上整定値に対する割合130％50～100ms※0.1～0.3s±20％400％50～100ms※0.1～0.2s±10％

時間整定T
※MPD-2使用モードの時
には50～110msとなり
ます。
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最高感度角45°(非接地系用）
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最高感度角10°(PC接地系用）

特性（MDG-A1V+MZT+MPD組合せ）
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